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PJ 07 12 4.0 70 120 100 5.0 15 50 15.0 J 07 12 0.09
PJ 08 08 3.0 80 80 60 5.0 15 60 15.0 J 08 08 0.08
PJ 15 20 24.6 150 200 170 7.5 15 120 22.5 J 15 20 0.46
PJ 20 30 73.4 200 300 240 10.0 30 140 40.0 J 20 30 0.92
PJ 20 40 106.0 200 400 330 10.0 30 130 40.0 J 20 40 1.25
PJ 20 60 171.0 200 600 530 10.0 30 130 40.0 J 20 60 1.84
PJ 30 40 188.4 300 400 330 10.0 30 230 40.0 J 30 40 1.84
PJ 30 50 246.0 300 500 430 10.0 30 230 40.0 J 30 50 2.30
PJ 40 60 436.0 400 600 530 10.0 30 330 40.0 J 40 60 3.68

Relaciones de transformación: N (newton) = kg x 9,81 (fuerza de gravedad); pulgada = mm ; libras = g = kg
25.4 453.6 0.4536
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SUPERFICIES DE ASPIRACIÓN PARA LA SUJECIÓN DE SACOS PJ,
PARA SISTEMAS OCTOPUS
Para permitir la sujeción de sacos de papel o de plástico, que contienen 
polvos, granulados, productos sueltos o líquidos, han sido realizadas estas 
superficies de aspiración que, combinadas con los sistemas OCTOPUS, 
aprovechan al máximo sus prestaciones. De aluminio anodizado y delimitadas 
por una especial junta de goma espuma, son perfectamente intercambiables 
con las superficies estándar de los sistemas OCTOPUS. Las particulares 
conformaciones de la junta y de la superficie de apoyo permiten limitar las 
deformaciones del saco durante la sujeción, minimizando las pérdidas de vacío 
y garantizando la mayor superficie de sujeción posible.
Su fuerza de elevación se ha calculado teniendo en cuenta un grado de vacío 
mínimo de -75 kPa, la superficie total de sujeción contenida dentro de la junta y 
un coeficiente de seguridad 3.

Art. Fuerza A B C E F G H Solo goma Peso
kg art. kg


